Ustawienia trybu pomiarow statycznych (Static)

w oprogramowaniu TopSURYV dla odbiornika Topcon GRS-1

(Opracowanie: .Romanyszyn)
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4. W oknie , Otworz” klikamy ,,Nowa” dla
utworzenia nowej roboty.
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5. W oknie ,Nowa” klikamy w ,,Nazwa” i
wpisujemy nazwe nowej roboty.

Klikajgc kursorem w okna ,,Obserwator” i
»Komentarze”, wypetniamy je.
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6. Dla wpisania nowych danych =

wykorzystujemy wirtualng klawiature na
wyswietlaczu.

Dane we wszystkich oknach w TopSURV
wpisuje sie i edytuje przy pomocy
wirtualnej klawiatury.
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/. W oknie ,Nowa”, po wpisaniu nazwy
nowej roboty, obserwatora i komentarzy
do roboty, klikamy ,,Nast” i przechodzimy
do okna ,,Survey Style”.
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8.

W oknie ,,Survey Style” tworzymy nowq
konfiguracje dla naszej roboty lub
wybieramy juz istniejgcq i edytujemy jq.

Aby stworzy¢ nowq konfiguracje, w oknie
»Survey Style”, w opcji ,,GPS+
Konfiguracja”, w wierszu ,,Nazwa”,
klikamy,, ...”.

Przechodzimy do okna ,,Konfiguracje”.
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12.

W oknie ,,Pom” klikamy ,,Nast” i
przechodzimy do okna ,,Static Recvr” .
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13.

W oknie ,,Static Recvr”, w odpowiednich
wierszach, wpisujemy: typ odbiornika
GNSS, model odbiornika GNSS, maske,
model anteny, wysokosc anteny, sposob
pomiaru wysokosci anteny.

Dla odbiornika Topcon GRS-1 wiersze
,Zewn.Odbiorn” i ,,Model odbiornika”
pozostawiamy puste.

Klikamy ,,Nast” i przechodzimy do okna
,Ustaw.PP Baza”
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14.

W oknie ,,Ustaw.PP Baza”, w
odpowiednich wierszach, zaznaczamy
nazwe pliku zapisywania pomiarow,
miejsce zapisywania pomiarow, interwat
zapisywania pomiarow.

Klikamy ,,Nast” i przechodzimy do okna
,Czas Naw.”
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15.

W oknie ,,Czas Naw.”, w odpowiednich
wierszach, zaznaczamy czas trwania
pomiardw (w zaleznosci od odbioru ilosci
czestotliwosci (L1 lub L1+L2) oraz ilosci
obserwowanych satelitow).

Klikamy ,,Nast” i przechodzimy do
pierwszego okna ,, Tyczenie Konfig”.
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16. W pierwszym oknie , Tyczenie Konfig” [ Tyczenie konfig LN LA

wpisuje sie parametry dotyczqce tyczenia. Tolerancja Odl. Zre m
Trybu statycznego nie dotyczy. |Kierunek Odniesienia |
X (N) -

Klikamy ,,Nast.” i przechodzimy do
drugiego okna ,, Tyczenie Konfig”.
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pierwszego okna ,,Inne”.
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18. W pierwszym oknie ,,Inne” zaznaczamy & SKCN|iRezvy
»Redukcja Wielodroznosci” i w wierszu Redukcja Wielodroznosci
»System Satelitow” wybieramy uzywany
przez nas system nawigacyjny (lub kilka System Satelitow|GPS+GLONASS |g
systemadw). cPe

Klikamy ,,Nast.” i przechodzimy do
drugiego okna ,,Inne”.
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20. W oknie ,,Survey Style”, w wierszu v OK | Rezyg
,Nazwa”, w opcji ,GPS+ Konfiguracja” e i e 4
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22. W oknie ,,Static”, w opcji ,,Pom”,
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23. W gtéwnym oknie pomiaréw statycznych [ Stanowisko i fa‘“"“iil
»Stanowisko St”, w odpowiednich k
wierszach, wpisujemy nazwe (numer) Pkt [0 |
punktu, kody, wysokos¢ anteny, sposob
pomiaru wysokosci anteny. kody | 'l
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24. W gtdwnym oknie pomiardw statycznych [ Stanowisko St "al:a"‘- fa‘“""ij
»Stanowisko St” czekamy na odbidr 4 i = 4.350 4.665 4+ 4
wiecej satelitow. Pkt 1 |
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czasu trwania pomiaru w wierszu ,,Czas”
oraz poruszajgcy sie dtugopis w lewej
gornej czesci wyswietlacza.
W czasie trwania pomiaréow mozemy
obejrzec dodatkowe informacje
o0 pomiarze.
Klikamy ,,Param” i przechodzimy do okna
,Baza”.

25. W oknie ,,Baza”, w odpowiednich 3 Baza OK || Rezyg
wierszach, sprawdzamy lub edytujemy -Zapis Obserwacji
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27. W oknie ,,Status” klikamy ,,Poz”.

Na wyswietlaczu widzimy informacje o:
ilosci odbieranych przez odbiornik
satelitow, biezgcy czas pomiarow UTC,
przyblizone wspdfrzedne punktu w
wybranym uktadzie wspotrzednych,
wspotczynnik geometrycznej konstelacji
satelitow PDOP, biezqce doktadnosci
wspotrzednych punktu pomiaru.
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28. W oknie ,,Status” klikamy ,,SVs”.

Na wyswietlaczu widzimy graficznq
prezentacje lokalizacji satelitow nad
punktem pomiardow i ich numery.

Klikamy ,,Lista” i przechodzimy do okna
,Status-SVs-Lista”
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29. W oknie ,,Status-SVs-Lista” widzimy
informacje o lokalizacji satelitow nad
punktem pomiaréow w postaci tabeli.

W poszczegdlnych kolumnach tabeli
znajdujq sie: numery obserwowanych
satelitow, azymuty i wysokosci satelitow
nad horyzontem, jakosci odbieranych
sygnatow.

Klikamy ,,Poprz” i wracamy do okna
,Status”.
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30. W oknie ,,Status” wybieramy ,,SVs”
klikamy ,,SNR”.

Na wyswietlaczu pojawia sie informacja
o ilosci i numerach odbieranych satelitow
oraz jakosci sygnatow na dwodch
czestotliwosciach.

W oknie ,,Status” klikamy ,,Zamknij” i

wracamy do okna ,,Stanowisko Statycz”.

W oknie ,,Status”, klikajgc ,,Param”,
mozna sprawdzic¢ i zmieni¢ maske
odbieranych satelitow.
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31.

W oknie ,,Param”, dla zmiany maski,
klikamy w wiersz ,,Maska”.

Zmiane przeprowadzamy za pomocq
klawiatury wirtualnej.

Klikamy ,,OK” i wracamy do okna ,,Status”.

W oknie ,,Status” klikamy “Zamknij” i
wracamy do okna ,,Stanowisko St”.

32.

W oknie ,,Stanowisko St”, klikajgc '? ,
wybieramy i klikamy ,,Ust Ant Static”.

Przechodzimy do okna ,,Ust Anteny”.

33.

W oknie ,,Ust Anteny”, w odpowiednich
wierszach, sprawdzamy lub edytujemy

parametry dotyczgce anteny odbiornika.

Klikamy ,,OK” i wracamy do okna
,Stanowisko St”.

34.

Po zakonczeniu pomiarow klikamy
»Stop”.

Pomiar na tym punkcie zostat zakoriczony,

a plik zapisany do pamieci.

Plik ,,surowych” danych z pomiarow

w trybie statycznym odbiornikiem Topcon

GRS-1 ma rozszerzenie .tps
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