Ustawienia trybu pomiarow statycznych (Static)

w oprogramowaniu Spectrum Survey Field dla odbiornika Sokkia GRX-1

(Opracowanie: .Romanyszyn)

Czynnos¢ Wyswietlacz

1. Witgczamy odbiornik. Ay start
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Czekamy na zatadowanie sie systemu. o
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2. Klikamy , Start”, wybieramy i klikamy Ag start _ P2« @mX
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-’

File Explorer

N Calendar

3. Czekamy na zatadowanie sie aplikacji.
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4. W oknie , Otworz” klikamy ,,Nowa” dla
utworzenia nowej roboty.

Utworzon 01/31/2017 10:36
Modyfikov 01/31/2017 10:43
l5) \...\Sokkia\SSF\Jobs

[Konied] [ Wowa |[Seuks | [otwere]

5. W oknie ,Nowa” klikamy w ,,Nazwa” i
wpisujemy nazwy nowej roboty.

Klikajgc kursorem w okna ,,Obserwator” i
»Komentarze”, wypetniamy ich.

I3 \...\Sokkia\SSF\Jobs

Nazwa | |

Obserwator | I

Komentarze

Biezaca Data
17-01-31 10:43

[ Szukaj H Nast >> ]
6. Dla wpisania nowych danych =

wykorzystujemy wirtualng klawiature na
wyswietlaczu.

Dane we wszystkich oknach w TopSURV
wpisuje sie i edytuje przy pomocy
wirtualnej klawiatury.
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/. W oknie ,Nowa”, po wpisaniu nazwy
nowej roboty, obserwatora i komentarzy
do roboty, klikamy ,,Nast” i przechodzimy
do okna ,,Survey Config”.

Q) \...\Sokkia\SSF\Jobs

®

Nazwa |m

Obserwator |

Komentarze

Biezaca Data
17-01-31 10:43

[Cseuter | [ast>> |




8.

W oknie ,,Survey Config” tworzymy nowgq
konfiguracje dla naszej roboty lub
wybieramy juz istniejgcq i edytujemy jq.

Aby stworzy¢ nowgq konfiguracje, w oknie
»Survey Config”, w opcji ,,GPS+
Konfiguracja”, w wierszu ,,Nazwa”,
klikamy,, ...”.

Przechodzimy do okna ,,Konfiguracje”.

e LU Survey Config
Wybierz istniejacq Konfiguracje dla
Roboty lub utwdrz nowa.

rGPS+ Konfiguracja

Nazwa[STATYKA -] .

rOptyczna Konfi.

Nazwa |< DomysIny> ‘Vl

’ << Poprz ] I Nast >>

W oknie ,, Konfiguracje” klikamy ,,Dodaj” i

przechodzimy do okna ,,Pomiar”.

e L Konfiguracje

Konfiguracja
SEWERYN
SIKORA
03.04
GRO3
JAREK
PLAY-RTN
LAB2
STATYKAST
OLA
KRYSTIANO2
STATYKA123

Eaaa

10. W oknie ,,Pomiar”, w wierszu ,,Nazwa”, za

pomocq wirtualnej klawiatury na
wyswietlaczu wpisujemy nazwe nowej
konfiguracji.

Nazwa | I

Typ |PP Statycz. v|

11.

W oknie ,,Pomiar”, w wierszu ,, Typ”,
wybieramy typ obserwacji.

Dla pomiarow w trybie statycznym
wybieramy ,,PP Statycz.”.

2e L) Pomiar

Nazwa |Static |
Typ PP Statycz.
RTK

Sie¢ RTK

PP Kinemat.




12. W oknie ,Pomiar” klikamy ,,Nast” i ,,"°'“ia'
przechodzimy do okna ,,Odbiornik”. Nazwa [Stati |
Typ

13. W oknie ,,Odbiornik”, w wierszu ,,Baza- ) Odbiornik
Producent”, wybieramy producenta CJfTryb Symulacil
odbiornika i klikamy ,,Nast”.

Przechodzimy do okna ,,Odbiornik Statik”. -
Producent
[sokkia -

(<< ropre] [ est>> |

14. W oknie ,,Odbiornik Statik”, w L
odpowiednich wierszach, wpisujemy:

model odbiornika GNSS, maske, model Medel Odblarnika

I . . Mask -I_
anteny, wysokosc anteny, sposob pomiaru e =
wysokosci anteny.

. ” ) Antena [GRX1 ~]
Klikamy ,,Nast /If)rzechodZImy do okna HAnten [2000 | m gﬁ
ARP
,,UStaW.PP Baza Pionowo v H

(<= ropre] [est>> |

15. W oknie ,,Ustaw.PP Baza”, w ,,Usta‘"- PP Baza
odpowiednich wierszach, zaznaczamy ~Zapis Obserwacji
nazwe pliku zapisywania pomiarow, -
miejsce zapisywania Pomiaréw, interwat o
zapisywania pomiarow. nterwat zaped 53] ek
Klikamy ,,Nast” i przechodzimy do okna

,Czas Naw.”

e [l




16.

W oknie ,,Czas Naw.” , w odpowiednich
wierszach, zaznaczamy czas trwania
pomiardow (w zaleznosci od odbioru ilosci
czestotliwosci (L1 lub L1+L2) oraz ilosci
obserwowanych satelitow).

Klikamy ,,Nast” i przechodzimy do
pierwszego okna ,, Tyczenia Konfig 1”.

Czas Inicjalizacji w minutach:

Ilosé Sat L1 L1+L2
4 [40 ED |
5 [35 S |
o B B
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17.

W pierwszym oknie ,, Tyczenia Konfig 1”
wpisujq sie parametry dotyczqce tyczenia.
Trybu statyczneqo nie dotyczy.

Klikamy ,,Nast.” i przechodzimy do
drugiego okna ,, Tyczenia Konfig 2”.

>Tyczenia Konfig 1

Tolerancja Odl. Zre« m

Kierunek Odniesienia

AU -

Pomiar

Usredniaj Pomiar ICI

[ ] Precyzja (m)
Hz [0.0150 |v [0.0300 |

(<< ropre | [ nest o>

18.

W drugim oknie ,, Tyczenia Konfig 2”
zaznacza sie sposob zapisu punktow do
tyczenia. Trybu statycznego nie dotyczy.

Klikamy ,,Nast.” i przechodzimy do
pierwszego okna ,,Inne”.

>Tyczenia Konfig 2 : b 4

~Sposéb Zapisu Punktéw Do Tyczenia—

Pkt [z Przyrostkiem -]
Uwagi  [Tyczony Pkt ]

(<< ropre| [ st |

19. W pierwszym oknie ,,Inne”,w wierszu ,,Sat

System”, wybieramy uzywany przez nas
system nawigacyjny (lub kilka systemdw),
zaznaczamy ,, Track L2C Satellites”,
»Redukcja Wielodroznosci”, ,,Co-Op
Tracking”.

Klikamy ,,Nast.” | przechodzimy do
drugiego okna ,Inne”.

SatSystem  [GPS+GLONASS _ ~|

Track L2C Satellites
Redukcja Wielodroznosci

Co-Op Tracking

|




20.

W drugim oknie ,,Inne” zaznaczamy
potrzebne nam opcje.

Klikamy ,,OK” i przechodzimy do okna
»Survey Config”.

[w]Wyswietl wspétrzedne po pomiarze
E Pokaz ekran z wysokoscia tyczki

¥]|Dzwiek Przy Zapisywaniu Punktu

21.

W oknie ,,Survey Config”, w wierszu
»Nazwa”, w opcji ,,GPS+ Konfiguracja”
sprawdzamy nazwe utworzonej
konfiguracji.

Klikamy ,, ” | zapisujemy utworzonq
konfiguracje naszej roboty.

W Survey Config . b 4

Wybierz istniejacq Konfiguracje dla
Roboty lub utwérz nowa.

~GPS+ Konfiguracja

Nazwa |static v||

~Optyczna Konfi.

Nazwa|<Domyslny> |
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22.

Czekamy, az konfiguracja zapisze sie
i kontroler otworzy okno pomiarowe trybu
statycznego ,,Static”.

Pojawigq sie okno ,,Bluetooth Devices”,
kontroler chce potqczyc sie z odbiornikiem
przez ,bluetooth” i przekaza¢ mu
utworzong konfiguracje.

SOKKIA 'Survey Config

Wybierz istniejacq Konfiguracje dla
Roboty lub utwérz nowa.

~GPS+ Konfiguracja

Nazwa |static v||

~Optyczna Konfi. -
Nazwal <Domyslny 3 . |
[ << Poprz l [ Nast >> ]

23.

W oknie ,,Bluetooth Devices” klikamy
»Find”.

Kontroler wyszukuje urzqdzenia z
wigczonym ,bluetooth”.

A% Bluetooth Devices @ § «¢ @@ X

Highlight and Select a device.

If your device is not shown, use the Find
button to search for it.
Cancel will end this operation.

Device Name I Address

@ Telefon Janink  00:24:03:b1:a8...
£3 633-01002 00:07:80:44:41...
£ 256 00:07:80:44:41...

I Selec || Find || Cancel |




24.

Dla podtqgczenia kontrolera z odbiornikiem
za pomocq ,bluetooth”, w oknie
»Bluetooth Devices”, wybieramy
znalezionq przez kontroler nazwe naszego
odbiornika i klikamy ,,Select”.

Kontroler tgczy sie z odbiornikiem i
przechodzimy do gtownego okna
pomiardw statycznych okna ,,Static”.

A% Bluetooth Devices @ ¢&? ¢ @ X

Highlight and Select a device.

If your device is not shown, use the Find
button to search for it.
Cancel will end this operation.

Device Name I Address
@ Telefon Janink  00:24:03:b1:a8...
£3 633-01002 00:07:80:44:41...

00:07:80:44:41...

| Select | | Find | | Cancel |

25.

W oknie , Static”, w opcji ,,Pom”,
wybieramy i klikamy , Stanowisko
Statycz”.

Przechodzimy do gtéwnego okna
pomiardw statycznych ,,Stanowisko
Statycz”.

1_106

Status

Stano o Statycz

Robota Edycja|Pom |Tyczenie Oblic

26.

W gtownym oknie pomiardéw statycznych
»Stanowisko Statycz”, w odpowiednich
wierszach, wpisujemy nazwe punktu,
kody, wysokosc¢ anteny, sposob pomiaru
wysokosci anteny.

Pkt 1 |
Kody | ~]
HAnten [2.000 |m [T~
Czas 0:00:00




27.

W gtownym oknie pomiarow statycznych
»Stanowisko Statycz” czekamy na odbior
4 i wiecej satelitow.

Klikamy ,,Start” i rozpoczynamy pomiar
statyczny.

Wizualizacjq trwajgcego pomiaru i jego
zapisywania jest rozpoczecie odliczania
czasu trwania pomiaru w wierszu ,,Czas”
oraz poruszajgcy sie dtugopis w lewej
gornej czesci wyswietlacza.

Klikamy = i przechodzimy do okna
,Baza”.

SOKKIA 'Stanowisko Statycz

@ - 5.|5.I97 4.'3'72 +

Pkt [5.05

|
Kody | ~|
H Anten [0.000 |m [Pionowo ~
Czas 00:02:11

Pozostaly Czas 01:59:00

28.

W oknie ,,Baza”, w odpowiednich
wierszach, sprawdzamy lub edytujemy
parametry zapisywania pomiardow.

Klikamy i wracamy do okna
»Stanowisko Statycz”.

Jezeli w oknie ,,Baza”, w wierszach ,,Zapis
Obserwacji — Nazwa Pliku”, wybralismy
»UzZytkownik” to przechodzimy do okna
»Zapis Obserwacji”.

~Zapis Obserwacji

Nazwa Pliku
Zapisz Do Odbiornik v

Interwat Zapist [60.00 sek

29.

W oknie ,,Zapis Obserwacji” wpisujemy
nazwe pliku, w ktory bedq zapisywane
pomiary.

Klikamy “* iwracamy do okna
»Stanowisko Statycz”.

SOKKIA 'Zapis Obserwacji

Py 9109201702141 |




30. W oknie , Stanowisko Statyczne” mozemy

sprawdzi¢ dodatkowe informacje o
pomiarze.

SOKKIA

Klikamy
,Status”.

, wybieramy i klikamy

Przechodzimy do okna ,,Status”.

Sta

Ust Ant Static

Pomoc

H Anten |2.

Czas 00:00:37
Pozostaly Czas 02:00:00

31. W oknie ,,Status” klikamy ,,Poz”. mouA BN
& 11 & s urc
Na wyswietlaczu widzimy informacje o: Autonomiczny
ilosci odbieranych przez odbiornik Grid::2000- 2,21, DNGES4(m)
satelitow, biezgcy czas pomiardow UTC, X(N) 5638382.353
przyblizone wspétrzedne punktu w HEEN  SESSaEiIn
wybranym uktadzie wspotrzednych, Wye 290843
wspotczynnik geometrycznej konstelacji <% poop 3.0
satelitow PDOP, biezqce doktadnosci Hz 4547 VvV 4032 m
wspotrzednych punktu pomiaru.
Poz Sys LogHist Wykres W
32. W oknie ,Status” klikamy ,,SVs”. oA B ] %
X (N)

Na wyswietlaczu widzimy graficznq
informacje o lokalizacji satelitow nad
punktem pomiardéw i ich numery.

Klikamy ,Lista” i przechodzimy do okna
,Status-SVs-Lista”

(N

& Pokaz GPS
& [V]Pokaz GLN

Sys Log Hist Wykres SVs W

33.

W oknie ,,Status-SVs-Lista” widzimy
informacje o lokalizacji satelitow nad
punktem pomiaréow w postaci tabeli.

W poszczegdlnych kolumnach tabeli
znajdujq sie: numery obserwowanych
satelitow, azymuty i wysokosci satelitow
nad horyzontem, jakosci odbieranych
sygnatow.

Klikamy ,,Poprz” i wracamy do okna
,Status”.
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34.

W oknie ,, Status” wybieramy ,,SVs” i
klikamy ,,SNR”.

Na wyswietlaczu informacja o ilosci i
numerach odbieranych satelitow oraz
jakosci sygnatow na dwoch
czestotliwosciach.

W oknie ,,Status” klikamy | i wracamy
do okna ,Stanowisko Statycz”.

W oknie ,Status”, klikajgc lEj , mozna
sprawdzic¢ i zmieni¢ maske odbieranych
satelitow.

sOwA = Ka

SNR L1|L2 (dB*Hz) e

~|48

32

|16

52720211513 1421 5 4 15 .

e
&[] Pokaz GPs -m
& Pokaz GLN

Sys Log Hist Wykres SVs m

35.

W oknie ,,Param”, dla zmiany maski,
klikamy w wiersz ,,Maska”.

Zmiane maski przeprowadzamy za
pomocq klawiatury wirtualnej.
Klikamy i wracamy do okna ,Status”.

W oknie ,,Status” klikamy A i wracamy
do okna , Stanowisko Statycz”.

Maska st.

36.

W oknie ,,Stanowisko Statyczne”, klikamy
SOKKIN

, wybieramy i klikamy ,,Ust Ant
Static”.

Przechodzimy do okna ,,Ust Anteny”.

Czas 00:03:49
Pozostaly Czas 01:57:00




37.

W oknie ,,Ust Anteny”, w odpowiednich
wierszach, sprawdzamy lub edytujemy
parametry dotyczgce anteny odbiornika.

Klikamy d wracamy do okna
»Stanowisko Statyczne”.

Antena

HAntemm
Pomiar JI“wi H

38.

Po zakonczeniu pomiarow klikamy
»Stop”.

Pomiar na tym punkcie jest zakoriczony a
plik zapisany do pamieci.

Plik ,surowych” danych z pomiaréw w
trybie statycznym odbiornikiem Sokkia
GRX-1 ma rozszerzenie .tps

e Ui Stanowisko Statycz

@ - 7.|(;I31 4.';95 +

Pkt 1 |
Kody | ~]
HAnten [2.000 |m  [Plonowo ~
Czas 00:04:16

Pozostaly Czas 01:56:00




